Dobor nastaw regulatora PID
Cwiczenie 2 (€3-022)

Materiaty pomocnicze
e Instrukcja Ge Fanuc —Uwaga: Instrukcja nie koniecznie jest dla sterownika, ktory begdzie
uzywany w trakcie ¢wiczenia (tzn. instrukcja pokazuje co trzeba zrobi¢ w kolejnych krokach
konfiguracji, ale to co powinno by¢ wybrane/ustawione zalezy od uzytego sterownika).
e Dobor Nastaw Regulatora — ¢wiczenie nr 11 — teoretyczna wiedza na temat:

o ldentyfikacji wlasnosci dynamicznych obiektu.

o Doboru nastaw regulatorow (cze$¢ poswigcona Sipartowi jest nieaktualna — tzn.
¢wiczenie nie jest juz wykonywane na regulatorze Sipart, ale warto i tak zapoznac si¢
z algorytmami)

o Schemat potaczen uktadu — Uwaga: schemat nalezy zaadoptowa¢ do uzytych
przyrzadow (np. sterownik Ge Fanuc zamiast Sipart’a, dmuchawa, czujnik przeptywu
powietrza, itp. — patrz zdjecie przyrzadow do wykorzystania).

e Dobor nastaw regulatora — nieznacznie zmodyfikowana, nowsza wersja dokumentu

wspomnianego powyzej
e Instrukcja do ¢wiczenia 1 z Urzadzen wej/wyj - punkt 3.1.5.2 oraz 3.1.5.3
o Pomiar charakterystyki dynamicznej obiektu
o Okreslenie parametrow transmitancji mierzonego obiektu
e Regulator PID w sterowniku VersaMax oraz GE_Fanuc PID Regulator— Dokument zawiera
podstawowe informacje jak zaprogramowac i skonfigurowac regulator P, PI, PID na
sterowniku Ge Fanuc

Zadania do wykonania

Przygotowa¢ uklad Regulator-Obiekt jak na rysunku ponizej (mozna wykorzystaé¢ jako podpowiedz
rysunkam 11.6 oraz 11.7 1z instrukcji Dobor Nastaw Regulatora — ¢wiczenie nr 11).

SP Czujnik

Regulator 4-20mA
kp, ti, td -> ???

Dmuchawa

4-20mA
Ponizej zasugerowane sg kolejne etapy podtaczenia uktadu z wykorzystaniem niezbednych przyrzadow.
Nalezy pamigtac, ze przyrzady sa rozlokowane po pracowni i wymagaja potaczenia za pomoca puszek
na stanowiskach oraz puszki centralnej. Poprawno$¢ potaczen ukltadu powinna by¢ weryfikowana na
kazdym etapie.



https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/UrzadzeniaWejWyj/Cw08-GeFanuc/Ge_Fanuc_instrukcja.pdf
https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/Cw2-Dobor_nastaw_regulatora/DoborNastawRegulatora%20-%20Instrukcja11.pdf
https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/Cw2-Dobor_nastaw_regulatora/Przyrzady-DoborNastaw.png
https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/Cw2-Dobor_nastaw_regulatora/DoborNastawRegulatora-%20Instrukcja%20-%20Nowa%20wersja.pdf
https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/UrzadzeniaWejWyj/Cw1-Czujniki/UrzadzeniaWejWyj_cw1_instrukcja.pdf
https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/BadanieOdpowiedziRegulatora/Regulator%20PID%20w%20sterowniku%20VersaMax.pdf
https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/BadanieOdpowiedziRegulatora/GE_Fanuc_PID_Regulator.pdf
https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/Cw2-Dobor_nastaw_regulatora/DoborNastawRegulatora%20-%20Instrukcja11.pdf
https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/Cw2-Dobor_nastaw_regulatora/Przyrzady-DoborNastaw.png

o Sprawdz wejscie pragdowe falownika (spytaj prowadzacego, ktore wejscie falownika
uzy¢; Falownik z dmuchawa sa podpicte na state)

/ Stanowisko z falownikiem \

4-20mA
Zadajnik +
4-20mA _

o /

o Zmontuj powyzszy uklad, ale tym razem z wykorzystaniem ,,puszek” — tzn. zadajnik
sterujacy falownikiem powinien by¢ na stanowisku, na ktorym znajduje si¢ docelowy
sterownik PLC (sterownik, ktory bedzie stuzyt jako regulator w uktadzie Regulator-
Obiekt)

/ Stanowisko z PLC \ / Stanowisko z falownikiem \

4-20mA
Zadajnik +
4-20mA -

- / - /

o Podlacz czujnik do amperomierza, zeby sprawdzi¢, czy dziata (uwaga, czujnik wymaga
zewngtrznego zasilania 24V)

Stanowisko z PLC / Stanowisko z falownikiem \

4-20mA Czujnik

Zadajnik
4-20mA

Dmuchawa

Zasilacz
24V

K Amperomierz /

o Podtacz amperomierz na stanowisku, na ktéorym znajduje si¢ docelowy sterownik
PLC/Regulator

Stanowisko z PLC / Stanowisko z falownikiem \

4-20mA

Czujnik

Zadajnik

Dmuchawa

4-20mA

Zasilacz
24v

Amperomierz

N NG




o Dodaj InTouch jako element monitorujacy (spytaj prowadzgcego ,,wejscia” InTouch)

Stanowisko z PLC / Stanowisko z falownikiem \

Czujnik

Zadajnik m Dmuchawa

-20mA . ‘ \;
4_20 mA

.

4-20mA

Zasilacz
24V

Amperomierz

Stanowisko centralne

o Zastap Zadajnik i amperomierz na stanowisku PLC docelowym sterownikiem PLC
= Zadajnik -> wyjScie sterownika PLC
=  Amperomierz -> wejscie sterownika PLC

Stanowisko z PLC / Stanowisko z falownikiem \

Czujnik

PLC/Regulator
kp, ti, td -> ???

Dmuchawa

Zasilacz

4-20mA 28V

Amperomierz

Stanowisko centralne

Zarejestruj przebieg odpowiedzi na wymuszenie skokowe w ukladzie otwartym (wykonaj
skok w okolicach punktu pracy)

Czujnik ?2?7?

Dmuchawa

Wyznacz transmitancje obiektu ponizszymi metodami (jezeli nie zdotate$ zarejestrowac
odpowiedzi na skok jednostkowy, to gotowa odpowiedz znajdziesz tu)
o Strejca
o Kupfmullera
Dobierz nastawy regulatora P, P, PID korzystajac z podanych wcze$niej instrukcji. Wyznacz
nastawy P, PI, PID przynajmniej 3 metodami.
Skonfiguruj sterownik GE Fanuc i stwdrz program z regulatorem PID.
Sprawdz jakos¢ sterowania dla dobranych nastaw regulatora P, PI, PID
Modyfikuj parametry regulatorow i obserwuj, jak wptywaja na jako$¢ regulacji



https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/Cw2-Dobor_nastaw_regulatora/OdpowiedzUkladu.bmp

