Regulacja dwustawna i tréjstawna

Cwiczenie 1

Materiaty pomocnicze
Przed ¢éwiczeniem zapoznaj sie z ponizszymi dokumentami:

e |Instrukcja obstugi regulatora R19 —regulator wykorzystywany w trakcje laboratorium

e Stare instrukcje do ¢wiczen
o Regulator R19 — znajdziesz w niej informacje o oprogramowaniu do RE19
o Cw3 —Regulatory dwustawne i tréjstawne — znajdziesz w nich informacje, ktére

mogaq by¢ przydatne do realizacji éwiczenia na RE19
o Cw7 —Regulacja dwustawna i tréjstawna — znajdziesz w nich informacje, ktére

mogaq by¢ przydatne do realizacji éwiczenia na RE19

Cel ¢wiczenia
Celem ¢wiczenia jest nabycie umiejetnosci konfigurowania regulatoréw dwustawnych i
tréjstawnych o réznych algorytmach dziatania oraz badanie ich wtasnosci statycznych i

dynamicznych.

Zadania do wykonania

e Zapoznaj sie z parametrami regulatora RE19 korzystajgc z instrukcji obstugi regulatora
R19
e Zapoznaj sie z oprogramowaniem RE19Prog (druga czes¢ instrukcji Regulator R19)

e Zaprogramuj RE19 do pracy jako regulator dwustawny — tj. regulator powinien
zachowywac sie jak na charakterystyce ponize;j.
o Zastandw sie co to jest warto$¢ mierzona oraz jakie urzagdzenie w okolicy
regulatora RE19 zastosujesz do ,,symulowania” wartosci mierzonej
Gdzie/Jak bedziesz obserwowad wyjscie regulatora?
Jaki typ regulatora nalezy ustawié, zeby zachowywat sie jak regulator dwustawny
(podpowiedz znajdziesz na stronie 41 instrukcji obstugi regulatora R19 lub w



https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/Cw1-Regulatory_2-3_stawne/RE19_Instrukcja_obs%C5%82ugi.pdf
https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/Cw1-Regulatory_2-3_stawne/Sterowniki_i_Regulatory_Regulacja_2-3_stawna_RE19.pdf
https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/Cw1-Regulatory_2-3_stawne/Sterowniki_i_Regulatory_Cw3_Regulacja_2-3_stawna_RE10_RE11.pdf
https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/Cw1-Regulatory_2-3_stawne/Sterowniki_i_Regulatory_Cw7_Regulacja_2-3_stawna_RE10_RE11.pdf
https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/Cw1-Regulatory_2-3_stawne/RE19_Instrukcja_obs%C5%82ugi.pdf
https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/Cw1-Regulatory_2-3_stawne/RE19_Instrukcja_obs%C5%82ugi.pdf
https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/Cw1-Regulatory_2-3_stawne/Sterowniki_i_Regulatory_Regulacja_2-3_stawna_RE19.pdf
https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/Cw1-Regulatory_2-3_stawne/RE19_Instrukcja_obs%C5%82ugi.pdf

starszych instrukcjach w sekcji Badanie charakterystyki statycznej regulatora
dwupotozoniowego z histerezg)
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Zaprogramuj RE19 do pracy jako regulator tréjstawny — tj. regulator powinien
zachowywac sie jak na charakterystyce ponize;j.
o Zastandw sie co to jest warto$¢ mierzona oraz jakie urzadzenie w okolicy
regulatora RE19 zastosujesz do ,,symulowania” wartosci mierzonej
Gdzie/Jak bedziesz obserwowad wyjscie regulatora?
Jaki typ regulatora nalezy ustawié, zeby zachowywat sie jak regulator tréjstawny
(podpowiedz znajdziesz na stronie 41 instrukcji obstugi regulatora R19 lub w

starszych instrukcjach w sekcji Badanie charakterystyki statycznej regulatora
trojstawnego z histerezg)
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Skonfiguruj regulator RE19 w taki sposdb, zeby uzyskac przy jego pomocy nastepujgca
charakterystyke statycznag


https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/Cw1-Regulatory_2-3_stawne/RE19_Instrukcja_obs%C5%82ugi.pdf

o Zastandw sie co to jest warto$¢ regulowana oraz jakie urzadzenie w okolicy
regulatora RE19 zastosujesz do ,,symulowania” wartosci regulowanej (czym rdézni
sie wartos¢ mierzona od wartosci regulowanej?).

o Jaki typ regulatora nalezy ustawic, zeby charakterystyka byta statyczna (nie
zmieniata sie w czasie - podpowiedzZ nie wprost znajdziesz na stronie 41 instrukcji
obstugi regulatora R19
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Wyznacz charakterystyki dynamiczne regulatora RE19 z wyjsciem nieciggtym (w
konfiguracji odpowiednio: P, PI, PID)
o Podpowiedzi szukaj w starszych instrukcjach w sekcji: Badanie charakterystyk
dynamicznych regulatora tréjstawnego PID z wyjsciem nieciggtym
o Zarejestruj przebiegi przy pomocy oprogramowani InTouch na stanowisku
centralnym. InTouch podtgczony jest do sterownika Ge Fanuc dziatajgcego jako
stacja pomiarowa. Sposéb podtgczenia RE19 do Ge Fanuc znajdziesz w starszych
instrukcjach w sekcji: Rejestracja przebiegu wyjsciowego regulatoréw. Oczywiscie
zmodyfikuj schemat podtgczenia do uzywanego RE19 (jakie zmiany powinny by¢
wprowadzone?).
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Zastosuj Re19 (w konfiguracji dwustawnej i tréjstawnej ) do regulacji temperatury pieca
o Podpowiedz znajdziesz w starszej instrukcji w sekcjach: Uktad regulacji
dwustawnej oraz Uktad regulacji trojstawnej
o Oczywiscie schematy podtgczenia ze starszych instrukcji musisz zaadoptowac do
potrzeb R19 lub skorzystaé ze schematu w instrukcji Regulator R19.
o Uzyj nastaw regulatora (po odpowiedniej adaptacji) ze starszych instrukcji lub z

Regulator R19


https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/Cw1-Regulatory_2-3_stawne/RE19_Instrukcja_obs%C5%82ugi.pdf
https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/Cw1-Regulatory_2-3_stawne/RE19_Instrukcja_obs%C5%82ugi.pdf
https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/Cw1-Regulatory_2-3_stawne/Sterowniki_i_Regulatory_Regulacja_2-3_stawna_RE19.pdf
https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/Cw1-Regulatory_2-3_stawne/Sterowniki_i_Regulatory_Regulacja_2-3_stawna_RE19.pdf

