Badanie odpowiedzi regulatora PID
Cwiczenie 3 (C3-022)

Materiaty pomocnicze

e Instrukcja Ge Fanuc — Uwaga: Instrukcja nie koniecznie jest dla sterownika, ktory bgdzie uzy-
wany w trakcie ¢wiczenia (tzn. instrukcja pokazuje co trzeba zrobi¢ w kolejnych krokach kon-
figuracji, ale to co powinno by¢ wybrane/ustawione zalezy od uzytego sterownika).

e Regulator PID w sterowniku VersaMax oraz GE_Fanuc PID Regulator— dokumenty zawieraja
podstawowe informacje jak zaprogramowac i skonfigurowac regulator P, PI, PID na sterow-
niku Ge Fanuc

e  Zbior zadan dla sterownikow GE-Fanuc serii 90-30/VersaMax/Micro wraz z przyktadami roz-
wigzan

Cel ¢wiczenia

Badanie odpowiedzi regulatora P, PI, PID o wyjsciu cigglym na wymuszenie skokiem jednostkowym i
sygnatem narastajacym.
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Badanie odpowiedzi regulatora P, PI, PID o wyjsciu dyskretnym na wymuszenie skokiem jednostko-
wym i sygnatem narastajacym.
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https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/UrzadzeniaWejWyj/Cw08-GeFanuc/Ge_Fanuc_instrukcja.pdf
https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/BadanieOdpowiedziRegulatora/Regulator%20PID%20w%20sterowniku%20VersaMax.pdf
https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/BadanieOdpowiedziRegulatora/GE_Fanuc_PID_Regulator.pdf
https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/BadanieOdpowiedziRegulatora/zbior_zadan_do_sterownika_gefanuc.pdf

Zadania do wykonania

e Skonfiguruj recznie sterownik Ge Fanuc korzystajac z instrukcji Ge Fanuc.
o Popro$ prowadzacego o zweryfikowanie konfiguracji zanim podejmiesz probe komuni-
kacji ze sterownikiem
e Napisz prosty program styk-cewka, wgraj program do sterownika i sprawdz czy dziala zgod-
nie z oczekiwaniem
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e Przygotuj program, przy pomocy ktérego, z wykorzystaniem przetacznikow modutu symula-
tora, bgdzie mozna uzyskac sygnat analogowego skoku jednostkowego
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o Podpowiedz: mozna np. skorzysta¢ z blokdéw MOVE INT. Jezeli nie wiesz, jak dziata
dany blok, zaznacz go a nastgpnie nacisnij na klawiaturze F1. Jest to standardowa funk-
cja w systemie Windows, ktéra otwiera help do zaznaczonego obiektu. Znajdziesz w
nim szczegotowy opis danego elementu z przykladowymi programami uzycia.
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o  Wykorzystujac blok PID napisz program regulatora P i nastepnie przebadaj odpowiedz tego
regulatora na skok jednostkowy dla trzech roznych wartosci wzmocnienia kp.
o Sprawdz jak wartos$¢ kp wptywa na przebieg sygnatu na wyjsciu regulatora
o Przebiegi obserwuj w data monitor (patrz: Regulator PID w sterowniku VersaMax)
o Jezeli nie wiesz, jak skonfigurowac regulator P skorzystaj z GE_Fanuc PID Regulator
oraz Regulator PID w sterowniku VersaMax lub w ostatecznos$ci popro$ prowadza-
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https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/UrzadzeniaWejWyj/Cw08-GeFanuc/Ge_Fanuc_instrukcja.pdf
https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/BadanieOdpowiedziRegulatora/Regulator%20PID%20w%20sterowniku%20VersaMax.pdf
https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/BadanieOdpowiedziRegulatora/GE_Fanuc_PID_Regulator.pdf
https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/BadanieOdpowiedziRegulatora/Regulator%20PID%20w%20sterowniku%20VersaMax.pdf

Wykorzystujac blok PID napisz program regulatora Pl i nast¢pnie przebadaj odpowiedz tego
regulatora na skok jednostkowy dla trzech roznych wartosci wzmocnienia kp (ti=const) oraz
dla trzech roznych wartosci czasu catkowania ti (kp=const).

o Sprawdz jak wartos¢ kp wptywa na przebieg sygnatu na wyjsciu regulatora

o Sprawdz jak wartos¢ ti wplywa na przebieg sygnatu na wyjsciu regulatora
Wykorzystujac blok PID napisz program regulatora PID i nastepnie przebadaj odpowiedz tego
regulatora na skok jednostkowy dla trzech roznych wartos$ci wzmocnienia kp (ti=const,
td=conts), dla trzech r6znych wartosci czasu catkowania ti (kp=const, td=const) oraz dla
trzech roznych wartosci czasu rozniczkowania td (kp=const, ti=const)..

o Sprawdz jak warto$¢ kp wptywa na przebieg sygnatu na wyjsciu regulatora

o Sprawdz jak wartos¢ ti wplywa na przebieg sygnatu na wyjsciu regulatora

o Sprawdz jak wartos¢ td wplywa na przebieg sygnatu na wyjsciu regulatora
Dodaj na ,,wyjsciu” bloku PID program, ktory zamieni analogowy sygnat wyjsciowy na sygnat
dyskretny (dwustanowy) z modulowana szerokoscig impulsow

o Podpowiedz jak to zrobi¢ znajdziesz w Regulator PID w sterowniku VersaMax

o Woyjasnij prowadzacemu jak dziata program zamieniajacy sygnatu analogowy na dys-

kretny
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e Powtoérz weczesniej wykonane badania regulatora P, PI, PID
o Sprawdz jak wartos$¢ kp wptywa na przebieg sygnatu dyskretnego na wyjsciu regula-

tora

o Sprawdz jak wartos¢ ti wplywa na przebieg sygnatu dyskretnego na wyjsciu regula-
tora

o Sprawdz jak wartos¢ td wptywa na przebieg sygnatu dyskretnego na wyjsciu regula-
tora

e Powtorz wszystkie powyzsze badania, ale tym razem jako wymuszenie zamiast sygnatu
skoku jednostkowego zastosuj sygnat narastajacy
o W instrukcji Regulator PID w sterowniku VersaMax znajdziesz fragment programu,
ktory mozesz wykorzysta¢ w tym celu



https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/BadanieOdpowiedziRegulatora/Regulator%20PID%20w%20sterowniku%20VersaMax.pdf
https://kam.pwr.edu.pl/marek-skowronpwr-edu-pl/files/Sterowniki_I_Regulatory/BadanieOdpowiedziRegulatora/Regulator%20PID%20w%20sterowniku%20VersaMax.pdf

